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RAVIDLA -SP 11, 13

Pro vsechny soutéze uvedene v P 1.1.a), b), c) a f) (OH,
MS, ME) konané na stadionu, musi WA, prislusna oblastni

asociace Ci prislusny ridici orgdn jmenovat
mezinarodnino rozhodcZiho cilove kamery.

r~v7s

Mezindrodni rozhodci cilové kamery dohlizi na veskerou
cinnost cilové kamery a stava se vedoucim rozhodcim
cilové kamery.

Vzdy alespon jeden vedouci rozhodci cilove kamery (o
pofiméreny pocet asistentl), podléhd vrchnimu

v N/

rozhodcimu soutézi na drdaze



PRAVIDLA — SP 21

- Casomé&fici, rozhodd&i cilové kamery a rozhodéi Cipoveé
casomiry musi jednat v souladu s ustanovenimi TP 19.

. V pripadé automatického méreni c¢asu musi byt urcen
vedouci rozhodci cilové kamery a potrebny pocet
asistentu.

- Vedouci rozhodci cilové kamery zodpovidd za funkci
cilové kamery. Ve spoluprdci s fechnickou obsluhou se
ored zacatkem soutézi seznami s Cinnosti zarizeni. Dohlizi
na umisténi a odzkouseni tohoto zarizeni a kontrolu
nulového casového udaje — zero test.
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RAVIDLA — TP 14 BEZECKY OVAL A DRAHY

Délka kazdé drahy musi byt mérena od hrany starfovni

N e/ NN/

cary vzddlenéjsi od cile po hranu ciloveé cary blizsi stariu.

Cara pro
méfeni délky
| |,__ g q_s1alnlch drah

bilé Cary Siroké | [

J |- -2 200 mm

= ynitfni obeubnik 50 mm Sroky &ara pro mélen
(mir.) vnitini draty




PRAVIDLA — TP 18 CIL

» Cil z&dvodu musi byt vyznacen bilou Carou Sirokou 50 mm.

(pri bézich konanych mimo stadion muzZe byt cilova cara sirokd
az 0,30 m a muUzZe byt jakékoliv barvy vyrazné kontrastni vUcCi
podkladu)

- Umisténi zavodniku v cili musi byt stanoveno podle poradi,
v némz kterdakoliv Cast jejich téla (1j. trupu, nikoliv hlavy, krku,
pazi, nohou, rukou ¢i chodidel) dosahne svislé roviny
prolozené blizsSim okrajem cilové cary jak definovano vyse.

(doporucuje se snimat dobihajici zavodniky kamerou, ktera je
nasmerovana proti smeru behu)



PRAVIDLA — TP 18 CIL
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PRAVIDLA = TP 19 MEREN| CASU, CILOVA
KAMERA

. Oficidini Casy musi byt méreny jednim ze tfi zpusobu:
- ruchim meérenim,
- plné automaticky pomoci cilove kamery,
- Cipovym casomernym systemem, tj. systémem pracujicim s prvky
(Cipy/transpondéry) pro automaticky zaznam pruchodu

zavodnika metou, avsak pouze pri soutezich podle TP 54, 55, 56,
57 (chUze, silnice, cross-country) — neprobihaji zcela na stadionu

» Vsouladu s TP 19.1.1 a 19.1.2 Casy musi byt mereny do
okamziku, kdy kterdkoliv Cast téla zavodnika (1. frup,
nikoliv hlava, krk, paze, noha, ruka, chodidlo) dosdhne

svislé roviny prochdazejici okrajem cilove cary blizsSim
startu




PRAVIDLA = TP 19 MEREN| CASU, CILOVA
KAMERA

- Musi byt zaznamendny Casy vsech zavodniku v cili. Je-li
mozne, Navic tez mezicasy na kazde kolo pri bezich na 800 m
a geigl,cq a mezicasy na kazdy kilometr pri bezich na 3000 m
a delsich.

- PIné automatické casomerné zarizeni (cilova kamera),
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schvalend WA, ma byt pouzivana pri vsech soutézich.

- PIné automaticky Casomeérny system s cilovou kamerou musi
byt testovan a mit certifikat presnosti vydany do 4 let prede
dnem konani souteze a dale:

- systém musi zaznamendvat cil kamerou umisténou v prodlouzeni
cllové cary a poskytovat kompozitni olbrazky:

* pro mezinarodni soutéze musi byt kompozitni obraz slozeny z alespon 1000
zaberu za sekundu

. prclz oséc’mi soutéze musi byt kompozitni obraz slozeny z alespon 100 zdbérU za
sekundu
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klasicky senzor
digitalni kamery

line scan senzor



PRAVIDLA = TP 19 MEREN| CASU, CILOVA

KAMERA

- V obou pripadech musi byt obraz synchronizovany s
casovou stupnici se stejnomérnym délenim po 0,01 sec.

- Systém musi byt spoustén automaticky signalem startera
tak, ze celkové zpozdéni mezi signdlem z hlavné nebo

jeho ekvivalentni vizudlni indikaci a s

ousSténim

casomeéerného systemu je neméenné a rovne Ci mensi Nez

0,001 sekunda — zero test (nulovy test

)









PRAVIDLA = TP 19 MEREN| CASU, CILOVA
KAMERA

- Pro ovéreni presného postaveni cilové kamery a
usnadnéni cteni jejino zdznamu, musi byt pruseciky car
vymezujicich jednotlivé drdahy s cilovou carou vhodné
vyznaceny cernou barvou. Toto oznaceni nesmi
zasahovat pred nabéznou hranu cilove €ary a nesmi
zasahovat ddale nez 20 mm za tuto hranu. Podobnée
cerné znacky mohou byt provedeny na kazde strane
orusecikU Car oddélujicich jednotlivé drahy s cilovou
cdArou pro usnadnéni odectu.
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PRAVIDLA = TP 19 MEREN| CASU, CILOVA
KAMERA

» Umisteni jsou ze zaznamu odecitany pomoci kursoru, kiery
zarucuje kolmé postaveni odecitaci rysky vOCi Casove stupnici.

- Systém musi automaticky zaznamendvat casy zavodniku v cili o
musi byt schopny poskytnout tistény sniek, ktery ukazuje cas
kterehokoliv zavodnika. Navic, system musi poskytnout tabulkovy
prehled ukazujici Casy nebo jiné vysledky kazdeho zavodnika.
Nasledné zmeény automatickych stanovenych hodnot a rucne
viozené Udaje (doba startu, ukonceni zdvodu) musi byt systémem
zaz?ﬂqrgenony automaticky na Casove stupnici a tabulkovem
prehledu

+ Pozn.: Pokud nameéreny Casovy udaj neni presné v setinach
sekundy, odecita se dosazeny cas na nejblize vyssi hodnotu v
setinach sekundy.



PRAVIDLA = TP 19 MEREN| CASU, CILOVA
KAMERA

- Systém, ktery pracuje automaticky pouze v cili, ale nikoliv pri
startu, musi byt povazovan za rucni Casomiru za
predpokladu ze systém byl spustén v souladu s TP 19.7 (od
zAblesku pistole) nebo s podobnou presnosti. Snimek Ize
pouzit jako prukazny materidl pro stanoveni umisténi atletu v
cili a casovych intervall mezi nimi.

- Systém, ktery pracuje automaticky pri startu, ale nikoliv v cili,
nesmi byt povazovan ani za rucni, ani plne ou’romahckou
casomiru a pro zaznamendvdani oficidlnich ¢asu tedy nesmi
byt pouzivan.

+ POIN.: Neni-li Casomerne zarizeni spousteno vystrelem
startérovy pistole, nebo schvaleneho startovaciho zarizeni,
musi byt tato skutecnost automaticky patfrna ze zaznamu.



PRAVIDLA — TP 19 PRACE S CILOVOU
KAMEROU

+ Vedoucirozhodci cilove kamery je zodpovedny za funkci
systému. Pred zacatkem soutézi se sejde s technickou
obsluhou a sezndmi se s Cinnosti systému a zkoniroluje
jednotliva nastaveni.

- Pred zahdjenim kazdého bloku soutézi, vedouci rozhodci
cilové kamery ve spoluprdaci vrchnim rozhodcim pro behy na
drdze a startérem pripravi kontrolu nulového casoveho udaje
Pro overeni, ze zarizeni je spousténo automaticky signalem
startéra nebo schvdleného startovaciho zarizeni v souladu
s TP 19.13.2 (1]. se zpozdénim maximalné 0,001 sec).

- Dohlizi na kontrolu funkce zarizeni a zda je kamera(y) spravne
v zakrytu s cillovou carou.



PRAVIDLA — TP 19 PRACE S CILOVOU
KAMEROU

-+ Pokud je to mozné, pouziji se alespon dve cilove kamery,
kazdd z jednée strany drahy. Oba systemy maiji byt technicky
zcela oddéleny, 1j. napdjeny z ruznych zdroju a maiji
zaznamendvat a prendset signdl startera nebo schvaleneho
startovaciho zarizeni samostatnymi zarizenimi nebbo kabely.

- Pri pouziti vice cillovych kamer, jedna z nich musi byt
technickym delegatem (nebo mezindrodnim rozhodcim
cilové kamery, je-li delegovan) jeste pred zahdjenim soutez
oznacena jako oficidlni. Casy a umisténi stanovene ostatnimi
kamerami se vezmou v uvahu pouze v pripade pochybnosti
o presnosti mereni uredni kamery nebo je-li potrelba dalsino
snimku pri reseni nejasnosti v poradi v cili (napr. pri prekryti
zAvodnikU na zdbéru z oficidini kamery).



PRAVIDLA — TP 19 PRACE S CILOVOU

KAMEROU

Vedoucirozhodci cilove kamery spolu s prislusnym poctem
asistentu musi stanovit umisténi atletu a nasledné jimi
dosazené oficiaini Casy. Vedouci rozhodci cilove kamery
musi zajistit, aby tyto vysledky byly radne zaznamenany nebo
prevedeny do vysledkoveého systemu soutéze a predany

N~ N/

sekretdri soutézi.

CCISY ze systemu s cilovou kamerou musi byt povazovany za
oficialni, pokud prislusny Cinovnik nerozhodne, zZe jsou zjevne
nepresne. V takovem pripade musi byt jako oficialni Casy
vzata méreni zdloZnich Casoméricu, pokud mozno upravena
na zakladé casovych intervalu ziskanych ze snimku cilové
kamery. Zalozni Casomerici musi byt jmenovani v pripadech,
kdy existuje moznost selhani Casoméerného systemu.



PRAVIDLA — TP 19 PRACE S CILOVOU

KAMEROU

. Casy se musi z cilového zdznamu odecitat takto:

pfi vSech zavodech do 10 000 m vE., v setindch sekundy, pokud je

fomu jinak, se odecteny Cas zaokrouhli a zaznamena na NejoliZsI vyssi

ggdno’rAru v setindch sekundy, napr. cas 26:17,533 musi byt uveden jako
17,9

pri vSech delSich zdvodech na drdze se odecteny cas zaokrouhli na
setiny sekundy a zaznamenad na desetiny sekundy. Casy, ktere nekonci
nulou, musi byt zaokrouhleny na nejblize vyssi 0,1 sekundy a takio
zaznamenany, napr. v béhu na 20 km je Cas 59:26,322 zaznamenan
jako 59:26,4

pri vSech zavodech, které se Castecné Ci zcela konaji mimo stadion se
odecteny cas zaokrouhli na setiny sekundy a zaznamenad na cele
sekundy. Casy nekoncici dvéma nulami musi byt zaokrouhleny na
nejblize vyssi celou sekundu, napr. dosazeny cas 2:09:44,322 je
zaznamenan jako 2:09:45



PRAVIDLA — SOUVISEJICI PRAVIDLA

« SP 22 — Startéfi

- Vrchnik startu informuje startéra, poté co dostal prislusny pokyn
od feditele zavodu, zZe je vie pripraveno k zahdjeni starfovacino
procesu (tj. ze Casomeérici, rozhodci, a pokud byli jmenovani,
| vedouci rozhodci cilove kamery, vedouci rozhodci pro Cipovy
casomerny systém a méric rychlosti vétru jsou pripraveni). Pusobi
jako styCny pracovnik mezi technickymi pracovniky spolecnosti
spravujici casomiru a rozhodcimi (reakcni Casy).

« TP 5 — Startovni oznaceni

- Je-li pouzito cilové kamery, muze poradatel vyzadovat, aby
zavodnici meéli na bocich trenyrek nebo spodni Casti tela dalsi
Ciselnd oznaceni priinaveho typu (bokovky).



PRAVIDLA — SOUVISEJICI PRAVIDLA

« TP 17 - Zdvod (méreni rychlosti vétru)

- vSechny vetromery musi byt vyrobene a kalibrovane podie
mezindrodnich norem; presnost mericino zarizeni pouziteho v

soutézi musi byt ovérena prisluSnhou organizaci akreditovanou
narodnim uradem pro méereni

+ vefromeér jiného nez mechanického principu musi byt pouzit

N~ /s

pfi vsech mezindrodnich soutézich uvedenych v odstaveich

1.1 az 1.8 a u vSech vykonu, které budou predlozeny
k ratifikaci jako svétove rekordy

- pokud je pouzit mechanicky vétromer, md byt opatien vhodnou
ochranou proti vlivu jakehokoliv bocniho vetru; pri pouziti trulbky, ma
byt jeji délka na obé strany od meéficiho zarizeni alespon
dvojndsobkem prumeéru trubky



PRAVIDLA — SOUVISEJICI PRAVIDLA

« TP 17 - Z&vod (méreni rychlosti vétru)

- vrchnirozhodci béhu musi zajistit, aby pri bézeckych soutezich
veétromer byl umistén vedle prvni drahy ve vzdalenosti 50 m od cilove
cary, do 2 m od okraje bézeckého ovalu a ve vysce 1,22 m od zemeée

- vétromér mUze byt spoustén a zastavovan automaticky, nebo na
Ic(jcnlku O)Jeho udaq)j prendsen primo do pocitace soutéze (do cilove
amery

- rychlost vétru musi byt mérena od zablesku/koure starterovy pistole
gekk))o jiného schvaleného startovaciho zarizeni po ddle uvedenou
obu:

« 100m 10 sekund
« 100 m prekdzek 13 sekund
« 110 m prekdzek 13 sekund

* v béhu na 150 a 200 m musi byt rychlost vétru mérena po dobu deseti sekund
od okamziku, kdy prvni bézec vbehl do cilové rovinky.



PRAVIDLA — SOUVISEJICI PRAVIDLA

» TP 17 - ZAvod (méreni rychlosti vetru)

- Rychlost vétru musi byt odectena v metrech za sekundu, udaje
zaokrouhlené na nejblize vyssi desetinu (m/s) v kladném smyslu.
(tzn., ze udaj +2,01 m/s bude zaznamenan jako +2,1 m/s

a udaqj-2,01 m/s jako -2,0 m/s.). Mérice s digitalnim ukazatelem
se Ctenim v desetindch m/s musi odpovidat tomuto pravidiu.

« TP 21 — Rovnost vykonu

- Pokud rozhodci v cili nebo rozhodci cilové kamery nemohou
stanovit poradi atletu ve smyslu ustanoveni TP 18.2, 19.17, 19.21
nebo 19.24 (podle okolnosti), musi byt rozhodnuto, ze doslo ke
shodé umisténi a tato shoda zustavd v platnosti.



ROVNOST VYKONU




RAVIDLA — SOUVISEJICI PRAVIDLA

TP 21 — Rovnost vykonu

- Pfi feseni rovnosti vykonU na poslednim misté pro postup z kterehokoliv
kvalifikacniho kola do dalsiho kola soutéze (TP 20.3.2) na zaklade
dosazeneého vykonu, musi vedouci rozhodci cilove kamery vzit v uvahu
skuteCné namérené casy v tfisicindch sekundy. Trva-li i nadale shoda
na postupovém misté, rozhodne o postupu los. Pri rozhodovani o
postupu z kterehokoliv kvalifikacniho kola do dalsiho kola soutéze na
zakladé umisténi nebo Casu, kdy zavodnici na poslednim postupovem
misté dosdahli shodného umisténi a neni mozno, aby vsichni dotceni
zavodnici postoupili do dalsino kola, musi o postupu rozhodnout |os.

- Pokud o postupu do dalsiho kola rozhoduje umisteni a cas (napr. prvni
tfi z kazdého ze dvou behu plus dalsi dva nejrychlejsi) a na poslednim
postupovém misté je shoda umisténi na postupovem miste podle
poradi v cili, je odpovidajicim po&tem snizen pocet zdvodniku
postupuijicich casem.




PRAVIDLA — SOUVISEJICI PRAVIDLA
- SP 31 — Rekordy

- musi byt vykony zméreny urednimi Casomerici nebo schvalenou,
plné automatickou ¢asomirou (u niz byl proveden nulovy test
v souladu s TP 19.19), nebo pomoci Cipu (TP 19.24)

- pri zdvodech do a vc. 800 m (vC. 4x200 m a 4x400 m) se jako
rekordy uznavaiji pouze vykony zmerene schvalenou, plne
automatickou casomirou, odpovidaijici prislusSnym ustanovenim
TP 19

- v pripadé vykonu dosazeného na drdze, je treba dodat cilovou
fotografii a nulovy test
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 PRACE S KAMEROU

* priprava

* presnost & - rychlost
* spravnost

- asertivita
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